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KORZYSCI | OSZCZEDNOSCI

SMART FARMING

wykorzystanie inteligentnych maszyn i urzadzen,

ktére dzieki statemu potaczeniu do internetu
moga by¢ zarzadzane w prosty sposéb

MAPOWANIE POLA

stworzenie elektronicznej wersji mapy pola,
ktérag mozna wykorzystaé podczas prac
polowych. Mapowanie pél umozliwia import i
eksport elektronicznych map pél

KOREKCJA RTK

Real Time Kinematic to najnowoczesniejsza
technologia precyzyjnych pomiaréw
uzyskiwanych w czasie rzeczywistym

PROWADZENIE
ROWNOLEGLE

wyznaczanie optymalnych sciezek
przejazdu w oparciu o charakterystyke i
wymiary sprzetu oraz prowadzenie
maszyny wzdtuz nich podczas pracy

POWTARZALNOSC
POZYCJI

okreslenie pozycji maszyny na polu z
dokladnoscia do 2 cm, powtarzalng w
kolejnych sezonach

BAZA DANYCH
GOSPODARSTWA

baza danych w urzadzeniu umozliwia
zapis, import i eksport pol i sprzetu oraz
realizowanych zadan

AUTOSTEROWANIE

zwiekszanie produktywnosci,
ograniczajac koszty paliwa, nawozow i
srodkow chemicznych oraz zmniejszajac
zmeczenie operatora

MINIMALIZACJA
NAKLADEK
| OMIJAKOW

stosowanie doktadnie dobranej dawki
nawozow, nasion i Srodkéw ochrony roslin
w optymalny sposéb

AUTOMATYCZNA
KONTROLA DAWKI

zmniejszenie ilosci straconego materiatu
i unikniecie nadmiernego nawozenia,
oprysku czy zbyt gestego siewu na polu



System automatycznego
sterowania kontroluje
kierowanie pojazdem

i pomaga z duzg precyzjq
sledzi¢ linie ustawione w G7
Plus.

W ten sposéb mozna przetaczy¢ sie

z systemu manualnego nakierowywania na
automatyczng jazde. Poprawia to jakos¢ i
efektywnos¢ pracy. Mozna wyltaczyé
automatyczne kierowanie, mocno chwytajac
kierownice, i na odwroét, mozna bardzo tatwo go
wiaczyé, dotykajgc odpowiedniej ikony na
wyswietlaczu G7 Plus.

System automatycznego sterowania pozwala
na wykorzystanie catego zakresu narzedzi,
maksymalizujgc obszar upraw i zmniejszajac
naktadki czy omijaki.

Silnik systemu montuje sie na istniejgcej
kierownicy bez koniecznosci jej demontazu
dzieki uniwersalnemu pierscieniowi zebatemu.

Silnik blokuje sie i wytagcza w celu szybkiego i
fatwego przenoszenia miedzy pojazdami
réznych marek i typoéw (ciagniki, opryskiwacze,
rozrzutniki lub kombajny). Przekiadnia o
wysokim momencie obrotowym dla najbardziej
wymagajacych pojazdéw. Szybka reakcja, aby
poprowadzi¢ pojazd do linii
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TOP 10 KORZYSCI

PRECYZYJNA PRACA NOCA

optymalna organizacja zadan
i wydluzenia dnia pracy lub
wprowadzenie nocnych zmian

MNIEJSZE OBCIAZENIE
OPERATORA

maszyna prowadzona jest po

uprzednio wytyczonych $ciezkach

automatycznie
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OSZCZEDNOSC CZASU
zaoszczedzenie od 5% do 20%
Cczasu przez szybsze
przemieszczanie sie po polu

MNIEJSZE ZUZYCIE MASZYN

mozliwos¢ rzadszego wykonywania
serwisOw maszyn i zminimalizowania
przestojow

WYELIMINOWANIE
BLEDU LUDZKIEGO

automatyczne prowadzenie po
$ciezkach réwnolegtych
eliminuje btedy ludzkie
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MNIEJSZE ZUZYCIE PALIWA
mniejsza ilos¢ przejazdow oraz
mniej czasu niezbednego do
catkowitego opracowania pola

OSZCZEDNOSC NASION,

NAWOZOW | SRODKOW
CHEMICZNYCH

zniwelowanie strat
w wykorzystaniu materiatéw
i maksymalizacja plonéw

WYZSZA PRODUKTYWNOSC
mozliwos¢ zwigkszenia plonéw przy
zmniejszeniu kosztow ich uzyskania

POWTARZALNOSC POZYCJI
precyzyjne planowanie pracy

i kontynuowanie jej od miejscaw
ktorym zostala przerwana

UNIWERSALNOSC SYSTEMU
posiadanie jednego rodzaju systemu i
jego integracja w ramach zréznicowanej
floty maszyn






